AUTOMATED

TECNICO

LISBOA

ALARM SYSTEM

PROBLEMA

Nos dias de hoje, grande parte dos alarmes de
seguranca nao sao completamente automatizados.
Necessitam de constante atencao e que alguém
esteja encarregue da sua ativacao e desativacao.
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Este problema leva-nos a tentar criar um alarme
gue seja 0 mais automatico e robusto possivel
controlando os acessos a residéncia através da
utilizacao de reconhecimento facial.

SOLUCAO

A nossa solucao visa o desenvolvimento de um
sistema de controlador de acessos residencial,
composto por uma rede de sensores e cameras
controlados por uma unidade de processamento
central (Raspberry Pl), configurado para assegurar
multiplos acessos ao apartamento e possibilitando
o contacto com o utilizador mediante de uma

aplicacao movel.
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1.Camera de detecao de movimento;
2.Camera de reconhecimento facial;
3.Contacto magnético;

4.Keypad;

5.Buzzer;

6.Sensor de movimento PIR;
7.Raspberry Pl Model 4B.

Topo da porta

Olhal da porta

MONITORING SMART HOME SECURITY

Aproximando-se um individuo da porta, o PIR
deteta o seu movimento e a camera de
reconhecimento é ativada. Caso se trate de um
rosto desconhecido e a porta for aberta, isto €, o
contacto magnético for interrompido, a camera
de detecao de movimento comeca a sua
monitorizacao. Se for verificada uma entrada no
apartamento, inicia-se um temporizador de 15
segundos para o individuo introduzir um cddigo

no keypad. Se o tempo expirar ou o codigo
inserido for invalido, o alarme/buzzer dispara.

O Raspberry PI 4 Model B foi a unidade de
computacao escolhida para efetuar o sincronismo
dos componentes envolvidos na sistema.

A aplicacao AILARM
notificacdes para o utilizador

envia

Caso ocorra uma nova entrada

valida ou uma intrusao:

Al-LARM

Acesso Autorizado

Alerta Intruso

0K QK

Acesso Autorizado: Acesso Nao Autorizado:
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TRICAS DE DESEMPENHO

5 MP (2952 x
1944 pixeis)

PPI (Pixeis por
polegada)

Distancia Focal
Angulo de Visdo

Distancia Minima

Goncalo Amaral Francisco Carmo Jodo Saraiva

DESTINATARIOS

Esta solucao/prototipo destina-se a todos os
proprietarios e residentes de apartamentos que
procurem um controlador de acessos autonomo
e de facil integracao com a capacidade de
produzir feedback viavel aos seus utilizadores.

COMPETIDORES

Alguns dos competidores da nossa solucao sao
maioritariamente empresas de seguranca e
alarmes tais como a Prosegur, Securitas e Ring,
que oferecem solucdes para smart doorbells.

Smart doorbell da Ring.

RESULTADOS E VANTAGENS

ApOs testes efetuados ao nivel do hardware,
verificamos que a distancia minima entre o
utilizador e a camara para reconhecimento facial

é de 80 cm, podendo depender das condicoes de
luminosidade.
A solucao é bastante escalavel e versatil dado
que é:
e Capaz de integrar mais sensores - nem todos
0s pinos do Raspberry sao utilizados;
« Compativel em casas com dimensoes
variadas.
Apesar dos obstaculos encontrados conseguimos
desenvolver uma solucao para o desafio
proposto fiel a ideia inicial, apenas algumas
tecnologias como as tags RFID tiveram que ser
descartadas devido a problemas técnicos e de

implementacao.
CONHECE A NOSSA EQUIPA?
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Mentor: Prof. Jodo Felicio

Webpage
B J .
E E (8) 4ILARM




